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2. Aufgabe

Gegeben seien die folgenden Matrizen
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e Man berechne alle Eigenwerte und Eigen- bzw. Hauptvektoren der Matrizen.

e Man bestimme die Jordan-Normalform der Matrizen und gebe jeweils eine zugehorige Transformati-
onsmatrix an.
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3. Zusatzaufgabe

Gegeben seien die beiden folgenden Matrizen
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a) ( 1 ) b)
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e Man berechne alle Eigenwerte und Eigen- bzw. Hauptvektoren der Matrizen.
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e Man bestimme die Jordan-Normalform der Matrizen und gebe jeweils eine zugehdrige Transformati-
onsmatrix an.
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